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เครนขาไฮดรอลกิ

ความสามารถ
ในการยก

5.0 ตนั

TADANO ENGINEERING TADANO ENGINEERING

ประสทิธภิาพสมํ�าเสมอตลอดท ั�งระยะ!
โครงสรา้งกะทดัรดัสามารถเคลื�อนยา้ยตวัยก
ขณะที�ประกอบไวใ้นรปูแบบเครนขาได้

TB-50-THA_202501
พมิพใ์นประเทศญี�ปุ่ น

ที�อยู่เว็บไซตข์อง Tadano Engineering https://www.tadanoeng.co.jp/

Ko-34 Shinden-cho (inside Tadano Ltd.), Takamatsu, Kagawa, 761-0185, Japan　อเีมล: engeig@tadano.com

ขอ้ควรระวงัดา้นความปลอดภยั

● ผลติภณัฑน์ี�ควรควบคมุการทํางานโดยเจา้หนา้ที�ที�ผา่นหลกัสตูรอบรมการใชง้านและความปลอดภยัโดยบรษัิทของเรา
● ตอ้งอา่นคูม่อืการใชง้านอยา่งละเอยีดถี�ถว้นกอ่นใชง้าน
● โปรดทราบวา่การตอ่สายไฟยาวเกนิไปอาจทําใหอ้ปุกรณเ์สยีหายได ้
● ขอ้มลูเหลา่นี�เป็นขอ้มลูจําเพาะของประเทศญี�ปุ่ น ตรวจสอบกฎหมายและขอ้กําหนดของประเทศตา่งๆ กอ่นใชง้าน 

เพื�อความปลอดภยัและการใชง้านผลติภณัฑอ์ยา่งถกูตอ้ง

Tadano Engineering Ltd. ● หากมคํีาถามเกี�ยวกบัผลติภณัฑ:์

* มวลไมร่วมมวลของที�แขวน 2 อนั

2,500 มม.
3,000 มม.
5,000 มม.

ระยะ
ประมาณ 165 กก./คาน
ประมาณ 195 กก./คาน
ประมาณ 310 กก./คาน

มวล*

500 มม.
1,000 มม.

ความสงู
ประมาณ 35 กก./สว่นรองรับ
ประมาณ 80 กก./สว่นรองรับ

มวล

โปรดทราบวา่ขอ้มลูจําเพาะอาจมกีารเปลี�ยนแปลงโดยไมแ่จง้ลว่งหนา้เพื�อวตัถปุระสงคใ์นการพัฒนา

มมุมองภายนอก (มม.)

ข้อมูลจําเพาะของ TB-50
ชดุยกหลกั

5.0 ตนั (จดุศนูยถ์ว่งของนํ�าหนักที� 1/3 ของระยะขาคํ�ายนัที�อยูตํ่าแหน่งกึ�งกลางของคาน)
1,700 มม.
ตํ�าสดุ 1,450 มม. - สงูสดุ 3,150 มม. 
(จากผวิหนา้สมัผัสดา้นลา่งของลอ้ฐานรองรับถงึผวิหนา้สมัผัสแบริ�งของที�แขวน)
การยดืออก: ระดบัที� 2 = ประมาณ 580 มม./นาท ี   การหด: ระดบัที� 2 = ประมาณ 1,190 มม./นาที
                  ระดบัที� 3 = ประมาณ 690 มม./นาท ี               ระดบัที� 3 = ประมาณ 1,320 มม./นาที
ประเภทกลอ่ง, ยดื-หดโดยใชร้ะบบไฮดรอลกิ 3 ระดบั
กระบอกไฮดรอลกิแบบทํางานสองดา้น, ประเภทดนัโดยตรง × 2

คานเหล็กรปูตวั H × 1 (สงู 294 มม. × กวา้ง 200 มม.)
ประมาณ 4,283 มม. (ระยะขาคํ�ายนั 4,000 มม. หรอืนอ้ยกวา่)
2

ประเภทดนัดว้ยมอื (ไมม่รีะบบมอเตอร)์
ลอ้แคสเตอรทํ์าจากยรูเีทนแบบเคลื�อนที�อสิระ 
(มเีบรก มฟัีงกช์นัล็อคการหมนุขั �นละ 45° มตีวัป้องกนัเทา้)

มอเตอรไ์ฟฟ้า (2.2 kW) × 1 + ปั�มเฟืองคู ่× 1
ประเภทแยก (มลีอ้แคสเตอร)์
ความยาว 15 เมตร (จากชดุไฮดรอลกิไปยงัขาคํ�ายนัแตล่ะอนั) × 4

200/220 V AC (12 A หรอืสงูกวา่) × 1 ระบบ
ความยาว 20 ม. × 1 (เทยีบเทา่กบั VCT, มขีั �วกลม M8 (ดา้นอปุกรณจ์า่ยไฟหลกั))

สวติชแ์บบหอ้ยควบคมุจากทางไกลแบบมสีาย 
(สายยาว 10 ม., เทยีบเทา่กบั VCTF, ประเภทการเชื�อมตอ่)

ประมาณ 1,200 กก.
คาน: ประมาณ 270 กก. × 1 (รวมที�แขวน: ประมาณ 10 กก. × 2)
ขาคํ�ายนั: ประมาณ 310 กก. × 2 (รวมโครงของฐานรองรับ)
ชดุไฮดรอลกิ: ประมาณ 300 กก. × 1 (รวมแผงควบคมุ สวติชค์วบคมุ สายไฟ และทอ่ไฮดรอลกิ)

ขาคํ�ายนั
ความสามารถในการยก
ระยะขาคํ�ายนั
ความสงูในการยก

ความเร็วในการยดื-หดของขาคํ�ายนั 
(ไมม่โีหลด, ที� 60 Hz)
โครงสรา้งขาคํ�ายนั
อปุกรณย์ดื-หดขาคํ�ายนั
คาน
คาน
ความยาวของคาน
ที�แขวน
โครงของฐานรองรับ
ประเภทของฐานรองรับ
ลอ้ฐานรองรับ

ชดุไฮดรอลกิ
ชดุจา่ยไฮดรอลกิ
การตดิตั �ง
ทอ่ไฮดรอลกิ
อปุกรณจ์า่ยไฟ
อปุกรณจ์า่ยไฟหลกั
สายไฟ
สวติชค์วบคมุ
ประเภทการควบคมุ

มวล
มวลรวมทั �งหมด
มวลของแตล่ะชิ�นสว่น

อื�นๆ
สทีี�ทา

สว่นรองรับความสงู
500 มม.

1,000 มม.

อปุกรณน์ริภยั
อปุกรณล็์อคกระบอกไฮดรอลกิ, รเีลยป้์องกนัการถอยกลบัของมอเตอร,์ วงจรตดั
แรงดนัไฟฟ้าตํ�า, วาลว์นริภยัไฮดรอลกิ, อปุกรณป้์องกนัการลดัวงจรลงดนิ, รเีลยค์วามรอ้น
ขาเสรมิสําหรับป้องกนัพลกิควํ�า (สําหรับการถอด/ประกอบและเคลื�อนยา้ยขาคํ�ายนั)

สมีาตรฐานของ Tadano (นํ�าเงนิเขม้)

อปุกรณเ์สรมิ
(1) สว่นรองรับความสงู

*1: พกิดัความสามารถในการยกนํ�าหนักจดุศนูยถ์ว่งของนํ�าหนักอยูท่ี�ตําแหน่งกึ�งกลางของคานและอยูภ่ายในพื�นที� 1/3 ของระยะขาคํ�ายนั
● ขนาดในแบบเป็นคา่จากการออกแบบ (หน่วย: มม.)
● ขนาดในแบบเป็นขนาดเมื�อไมไ่ดใ้ชส้ว่นรองรับความสงู (อปุกรณเ์สรมิ) เมื�อใชส้ว่นรองรับความสงู ขนาดของ *2 จะเพิ�มขึ�นตามความสงูของสว่นรองรับความสงู (500 หรอื 1,000 มม.)

(2) ความยาวคานตา่งๆ

ระยะ (มาตรฐาน: 4,000 มม.)
2,500/3,000/5,000 มม.
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รายละเอยีดที�แขวน

สายไฟ

พอรต์สําหรับตอ่ทอ่ไฮดรอลกิ
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เคลื�อนที�ไดอ้ยา่งม ั�นคง
ดว้ยขาคํ �ายนั 3 ระดบั
ที�ทรงพลงั

ชุดยกขนาดเล็ก (MINI LIFTER)

TB-50

งานเคลื�อนยา้ยและการตดิตั �ง
 ・การเคลื�อนยา้ยและการตดิตั �งแผงควบคมุ
 และแผงควบคมุการจา่ยไฟฟ้าซึ�งพลกิควํ�างา่ย
 ・การทํางานในหอ้งคลนีรมูที�ไมม่อีปุกรณย์ก
 ・การประกอบและตดิตั �งอปุกรณท์ี�มคีวามแมน่ยํา
 สําหรับการพมิพ ์ผลติภณัฑ ์อาหาร ยา และเพื�อวตัถปุระสงคอ์ื�นๆ

งานบํารงุรักษา
 ・การเปลี�ยนทดแทนอปุกรณโ์รงงานที�เสื�อมสภาพ
 ・งานบํารงุรักษาเครื�องจักรตา่งๆ

งานตดิตั �ง/นําออก
 ・การเคลื�อนยา้ย ตดิตั �ง และนําออกของแมพ่มิพสํ์าหรับเครื�องหลอ่ 
 กดอดั และเครื�องจักรอื�นๆ 

งานยกและวางสิ�งของ
 ・ การยกและการวางสิ�งของเขา้หรอืออกจากยานพาหนะ

งานยก
 ・ การยกวตัถนํุ�าหนักสงู

ความสามารถในการยกนํ�าหนัก 5.0 ตัน
ประสทิธภิาพสมํ�าเสมอตลอดทั �งระยะ
ขาคํ�ายันพรอ้มกระบอกไฮดรอลกิภายใน
สามารถควบคมุไดอ้สิระไมข่ยับเป็นขั �น
สามารถถอดแยกและเคลื�อนยา้ย
เพื�อนําไปตดิตั �งในบรเิวณที�มพีื�นที�จํากดัได ้

ที�แขวน

สามารถยกนํ�าหนัก 5.0 ตัน
ดว้ยที�แขวน 1 อัน

เคลื�อนที�งา่ยดว้ยขนาดกะทดัรัดและนํ�าหนักเบา

เบรกป้องกนัการไหลจะตดิตั �งที�ลอ้แคสเตอรแ์ตล่ะลอ้
ทศิทางการเคลื�อนที�สามารถถกูยดึเพิ�มขั �นละ 45º ดว้ยสลกั

ตดิตั �งเพื�อไมใ่ห ้
ตวัขาคํ�ายนั
ตั �งอยูด่ว้ยตวัเอง
เมื�อนําคานออก

จัดเกบ็ใน
โครงของฐานรองรับ
ในระหวา่งทํางานยก 
(รปูแบบเครนขา)

สวติชค์วบคมุแบบหอ้ยเชื�อมตอ่กนั
ดว้ยตวัตอ่ สายไฟและสายควบคมุ
สามารถจัดเกบ็ไวใ้ตแ้ผงควบคมุได ้

แผงควบคมุจะตดิตั �งไวบ้นชดุไฮดรอลกิ

สวติชค์วบคมุแบบหอ้ย
ที�ควบคมุงา่ย

สวติชค์วบคมุชุดไฮดรอลกิ (ประเภทแยก)

ลอ้แคสเตอร ์(มเีบรกและฟงักช์นัล็อคการหมนุข ั�นละ 45°)

ขาเสรมิสาํหรบัป้องกนัพลกิควํ�า (ลอ้แคสเตอรส์าํหรบัเคลื�อนยา้ยขาคํ �ายนั)

แผงควบคมุ

ตวัหมนุลอ้แคสเตอร์

พอรต์ตวัตอ่สาย

ตดิตั �งเพื�อเปลี�ยนทศิทางของลอ้แคสเตอร์ ปกตจิะจัดเกบ็ไว ้
ที�ดา้นขา้งขาคํ�ายนั

ล็อคที� 0º ล็อคที� 45º ล็อคที� 90º

เมื�อจัดเกบ็เมื�อตดิตั �ง

คานตดิตั �งดว้ยระบบแผน่ยดึ 
ดงันั�นจงึยดึระยะไวใ้นตําแหน่งใดก็ได ้

สามารถเลื�อนดว้ยตวัเองไดเ้มื�อไมม่โีหลด 
ตั �งที�แขวนไวใ้นตําแหน่งใดกไ็ด ้

มกีารตดิตั �งที�แขวน 2 ตวั
* ใชเ้มื�อนํ�าหนักรวม

บนที�แขวนทั �ง 2 
สองอนัไมเ่กนิ 5.0 ตนั

เบรกป้องกนัการไหล

ตวัอยา่งการใชง้านที�ผา่นมา

ชว่ยใหเ้คลื�อนที�ในทศิทางแนวดา้นขา้งหรอืแนวทแยงไดง้า่ย

Lorem ipsum
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